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ปัญหาทางด้านการจัดการขยะ
• มีขยะตกคา้ง 
• ขยะลน้ถงั 
• ท าใหพ้ืน้ที่เกิดความสกปรก 
• ผูม้ีหนา้ที่ด  าเนินการไม่สามารถดแูลไดอ้ย่างทั่วถงึ 
• ไมส่ามารถทราบไดว้า่มีขยะจ านวนเทา่ใดที่ตกคา้งภายในถงั 
• สง่ผลใหมี้ปรมิาณขยะมากเกินกวา่ที่จะดแูลไดอ้ย่างครอบคลมุ 

จงึตอ้งศกึษาปรมิาณขยะท่ีเกิดขึน้ และแนวทางการจดัการขยะที่ส  าคญั คือ การคดัแยกก่อนทิง้  การ
จดัการประเภทขยะ การใชป้ระโยชนข์ยะทัง้ขยะชมุชน และขยะติดเชือ้และ/ขยะอนัตราย ตลอดจนการ
สง่เสรมิและการสนบัสนนุการเรยีนรูด้า้นการจดัการขยะทัง้ปรมิาณและการแยกประเภทของขยะ



การพฒันาเศรษฐกิจท่ีสอดรบักบัสิ่งแวดลอ้มเพ่ือการพฒันาอย่างยั่งยืน ประกอบกบัยทุธศาสตรช์าติ 20 ปี 
การปฏิรูปประเทศดา้นทรพัยากรธรรมชาติและสิ่งแวดลอ้ม 

การพฒันาและสง่เสรมิการใชป้ระโยชนจ์ากวิทยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยี การวิจยัและพฒันาและนวตักรรม 
นโยบายมหาวิทยาลยัที่ตอ้งพฒันางานวิจยั นวตักรรม เพ่ือการขบัเคลื่อนการพฒันาประเทศ

การจดัการ Zero waste to landfill สง่เสรมิการคดัแยกขยะขยะตัง้แตต่น้ทาง

เป็นเครื่องมือในการแจง้เตือนปรมิาณขยะภายในถงั และช่วยลดปัญหาขยะตกคา้ง ขยะลน้ถงั 
ท าใหเ้กิดความสกปรกของพืน้ท่ี และสง่ผลตอ่ภาพลกัษณข์ององคก์ร



แบบไดอะแกรมแผนผัง (Schematic Diagram)



วิธีวิจัย (Research Methodology)
• สังเกตพฤติกรรมการทิ้งขยะ

สังเกตและติดตามพฤติกรรมการทิ้งขยะของบุคลากรคณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี
ก าหนดเวลาในการเก็บข้อมูล

- วันจันทร์ ถึงวันศุกร์ เดือนมิถุนายน 2564 (4 ช่วงเวลา) 
- เวลา 8:30 น., 11:00 น., 13:00 น. และ 16:30 น. ตามล าดับ

• การออกแบบต้นแบบถังขยะอัจฉริยะ
- ขนาด 25 cm x 36 cm x 35 cm มีปริมาตร 31.5 ลิตร



ผลการวิจัย (Results)

• ผลการสังเกตพฤติกรรมการทิ้งขยะ
ลักษณะการทิ้งขยะของบุคลากรคณะวิทยาศาสตร์ มีการทิ้งขยะมากในช่วงเวลากลางวัน 

และในแต่ละวันจะไม่มีขยะคงค้างอยู่ภายในถังขยะเพื่อป้องกันแมลงและสัตว์กัดแทะ

• ผลการศึกษาประสิทธิภาพการท างานของต้นแบบถังขยะอัจฉริยะ
การน าระบบไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ต่อยอดในการพัฒนาต้นแบบถังขยะอัจฉริยะ จะช่วยให้ถังขยะ

สามารถรับรู้การตอบสนองการใช้งานกับผู้คนได้ 
 สามารถบอกปริมาณของขยะภายในถังได้
 สามารถบอกค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นภายในถังขยะได้
 สามารถบอกน้ าหนักของขยะภายในถังได้อย่างถูกต้อง 
 สะดวกในการใช้งาน และลดการสัมผัสถังขยะ



ปริมาณขยะเฉลี่ยที่เกิดขึ้นภายในคณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแยกรายประเภท
เปรียบเทียบกับปริมาณขยะรวมที่เกิดขึ้นทั้งหมด



ปริมาณ (ml) น้ าหนัก (kg) ระยะ Ultrasonic
(cm)

น้ าหนัก Load Cell
(kg)

6,300 6.3 7.00 6.29
12,600 12.6 14.00 11.75
18,900 18.9 21.00 18.89
25,200 25.2 28.00 25.15
31,500 31.5 35.00 31.46

ตารางแสดงน้ าหนักของต้นแบบถังขยะอัจฉริยะและระดับอุปกรณ์เซนเซอร์



การทดสอบประสิทธิภาพอุปกรณ์ตรวจวัดอุณหภูมิและความชื้นสัมพัทธ์ โดยใช้ระยะเวลาทดสอบทั้งหมด 60 นาที 
• อุณภูมิภายในถังขยะเฉลี่ย มีค่า 33.3±0.43 องศาเซลเซียส ร้อยละของความชื้นสัมพัทธ์ มีค่าอยู่ในช่วงร้อยละ 

60-70 และมีค่าเฉลี่ยของความชื้นสัมพัทธ์ คิดเป็นร้อยละ 66±5
• การทดสอบระยะเวลาในการปิดและเปิดฝาถังขยะ ซึ่งทดสอบที่ระยะของเซนเซอร์แตกต่างกันตั้งแต่ 20 ถึง 60 

เซนติเมตร พบว่า ระยะเวลาที่ใช้ในการเปิดปิดฝาถังขยะ มีค่าอยู่ในช่วง 7-9 วินาที คิดเป็นระยะเวลาเฉลีย่ 
7.4±0.9 วินาที 

• ถังขยะที่ได้จากงานวิจัยนี้จะตอบสนองการท างานระยะทาง อยู่ในช่วง 20-50 ซม. จะท าให้ถังขยะสามารถเปิดได้
อัตโนมัติ ระยะการตอบสนองของวัตถุ เนื่องจาก ระยะห่างจากถังขยะประมาณ 20-50 ซม. เป็นระยะที่เหมาะสม
กับการทิ้งขยะ ซึ่งจะไม่ท าให้เกิดการทิ้งขยะในระยะที่ไกลจนเกินไป จนอาจท าให้เกิดการโยนทิง้ และมีขยะร่วง
หล่นลงพื้น ซึ่งสร้างความสกปรกในบรเิวณที่ทิง้ขยะและส่งผลต่อทัศนียภาพของบริเวณโดยรอบ โดยจะมีส่วนช่วย
ในการจัดตารางการจัดการขยะได้อย่างมีประสิทธิภาพมากขึ้น [14]



อภิปรายผล (Discussion)
ต้นแบบถังขยะที่พัฒนาขึ้นจากงานวิจัยนี้ สามารถแสดงระดับของขยะที่อยู่ภายในถังได้ สามารถแสดงน้ าหนัก

ของขยะที่อยู่ภายในถังได้ สามารถแสดงอุณหภูมิและความชื้นภายในถังได้ อุณหภูมิและความชื้นเป็นปัจจัยที่
แสดงองค์ประกอบของขยะที่เกิดขึ้นในแต่ละฤดูกาล และสามารถเปิดฝาถังขยะได้เมื่อมีคนอยู่ในระยะการท างาน
ของเซนเซอร์ ซึ่งระยะการท างานของเซนเซอร์ที่สามารถตอบสนองได้เหมาะสมมีค่าอยู่ในช่วง 20-50 ซม. 



สรุปผล (Conclusion)
วงจรการเกิดขยะลักษณะการทิ้งขยะของบุคลากรคณะวิทยาศาสตร์ มีการทิ้งขยะมากใน

ช่วงเวลากลางวัน และในแต่ละวันจะไม่มีขยะคงค้างอยู่ภายในถังขยะเพื่อป้องกันแมลงและสัตว์
กัดแทะ การน าระบบไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ต่อยอดในการพัฒนาต้นแบบถังขยะอัจฉริยะจะ
ช่วยให้ถังขยะสามารถรับรู้การตอบสนองการใช้งานกับผู้คนได้ โดยระยะห่างจากถังขยะประมาณ 
20-50 ซม. เป็นระยะที่เหมาะสมกับการทิ้งขยะ ซึ่งจะไม่ท าให้เกิดการทิ้งขยะในระยะที่ไกล
จนเกินไป จนอาจท าให้เกิดการโยนทิ้ง และมีขยะร่วงหล่นลงพื้น ซึ่งสร้างความสกปรกในบริเวณที่
ทิ้งขยะและส่งผลต่อทัศนียภาพของบริเวณโดยรอบ
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